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I ntroduccién

Hasta ahora, el estudio de las transformaciones en el plano resultaba bastante limitado por no
disponer de herramientas adecuadas para su visualizacion. Este problema se ha solventado con la aparicién de
software como CABRI y calculadoras graficas como la Texas | nstruments T1-83. CABRI permite un estudio de
dichas transformaciones de modo intuitivo, pero con la TI1-83 se unen €l estudio analitico y €l gréfico,
permitiéndonos pasar de uno a otro en cualquier momento.

Visualizando lafigurainicial

Para comenzar €l estudio de las transformaciones, se necesita un objeto a transformar. Se ha escogido el
representado en lafigura:

Este objeto ha sido creado conectando |os puntos (0,0), (0,6), (1,6), (1,5), (3,4), (1,4) y (1,0) volviendo
de nuevo para cerrar a (0,0). Estos 7 puntos se almacenan en la matriz D, que tendra por tanto 2 filasy 7
columnas.
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Para unir los puntos se ha utilizado el siguiente programa:
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Para representar la figura en la pantalla de la calculadora ha de amacenarse la matriz D en C, y
posteriormente gjecutar el programa. Para evitar deformaciones no deseadas en las figuras se utiliza en todo
momento el Zoom ZSquare.

Visualizando transfor maciones

Una transformacion se puede ver como el resultado de multiplicar una matriz por €l vector columna
gue indicalas coordenadas del elemento atransformar.

Ahora supdngase que se desea redlizar una simetria axial de gje x. Para ello, se dmacenala matriz 2x2
correspondiente a dicha simetria en A, y posteriormente se realiza €l producto de las matrices Ay D, que se
amacenaen C. Al gecutar de nuevo el programa se obtiene lafigura siguiente:

Simetriarespecto del gje x (y=0) a 0p
& -1z

Ejemplos significativosrealizados

Simetrias
Simetriarespecto del gjey (x=0) 21 006
S0 1
Simetriarespecto del gje y=x a®d 16
&1 og
Simetriarespecto del gey=-x 2 -1y ;
£1 0p 1ll-
Tt
Giros
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Giro de 90° B - f
& 0p t

Giro de 180° 21 05
S0 -1p

Giro de 270° 0 15
&1 0p

Girodea® a@osa -senag

Se gjemplifica el giro con un éngulo 8 +

de 45 grados. séna cosag

Semejanza

Semejanzaderazonr & 06

Se gemplifica la semejanza con 8 +

razén r=1.5 0 rg

Un caso aparte: latraglacion

La traslacion requiere un estudio aparte por ser la Unica transformacion que no requiere
multiplicacién del vector atransformar, sino suma. Para realizar la traslacion se han de sumar las coordenadas
de latraslacion atodos los puntos de lafigura. Pararealizarlo, se creaunamatriz B de 2 filasy 7 columnas. Las
7 columnas seran idénticas, y sus componentes seran las del vector de traslacion. Hecho esto, se almacenala
matriz B+D en C, y se gjecuta el programa.
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Traslacion de vector (a, b)
Se ha gemplificado mediante la
traslacion de vector (2, -3).
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